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1. PRESENTACION DEL
MANUAL

El presente manual contiene las instrucciones para la instalacion, la configuracion, el uso
y el mantenimiento del dispositivo descrito para el control, la gestion y la supervisién de
maquinas destinadas al riego agricola.

El manual estd compuesto por varias secciones, cada una de las cuales trata una serie de
temas, subdivididos en capitulos y parrafos. El indice general enumera todos los temas
tratados en el manual completo.

La numeracion de las paginas es progresiva y en cada pagina se indica el nimero
correspondiente.

Este manual esta destinado al usuario responsable de la configuracion, usoy
mantenimiento del dispositivo, y se relaciona con la vida técnica del mismo tras su
producciény venta.

En caso de que el dispositivo sea posteriormente cedido a terceros por cualquier motivo
(venta, préstamo de uso u otra motivacién), debera entregarse completo con toda la
documentacién.

La informacién, descripciones e ilustraciones contenidas en este manual reflejan la
versién indicada. El Fabricante se reserva el derecho de realizar, en cualquier momento,
modificaciones en los equipos por razones técnicas o comerciales.

Se recomienda leer atentamente y en su totalidad el presente manual.

1.1 DOCUMENTACION ADICIONAL

Consulte el sitio web www.idromop.com para descargar la versiéon
actualizada de la documentacion.

1.2 DECLARACION DE CONFORMIDAD

Todos los productos son probados y ajustados por la empresa fabricante
antes del envio y la entrega al cliente.

El producto ha sido disefiado, fabricado y probado para cumplir con todas las
normas especificas (véase la declaracion de conformidad), siempre que sea
instalado y configurado correctamente.

Si la instalacién, configuracién, uso y/o mantenimiento del dispositivo no se
realizan de manera adecuada, pueden producirse anomalias durante su
uso y también problemas de seguridad. Una instalacién, configuracion
o mantenimiento inapropiados invalidan los términos de la garantia.

Este producto es un instrumento electrénico y, por lo tanto, no esta sujeto
alos requisitos establecidos por la Directiva CEE 89/392 (Directiva

de Maquinas). Por consiguiente, se declara que si este instrumento se

utiliza como parte integrante de una maquina, no podra ponerse en
funcionamiento si la maquina no cumple con los requisitos de la Directiva de
Maquinas.

El marcado del instrumento no exime al Cliente del cumplimiento de las
obligaciones legales relativas a su propio producto final.

La unidad de control electrénico descrita en la presente documentacién se
entrega junto con la declaracién de conformidad, redactada de acuerdo
con la legislacién vigente en el territorio europeo. En caso de no disponer

de ella, siempre es posible descargarla del sitio web del fabricante: www.
idromop.com.
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1.3 DATOS DEL FABRICANTE

Empresa IdroMORP srl

Sede social Viale del lavoro 9,
36049 Sovizzo (VI),
Italia

Ndmero de IVA IT03951780240

Teléfono +39 04441240784

Email info@idromop.com

Pagina web www.idromop.com

1.4 GARANTIA

Los productos IdroMOP srl son fabricados y entregados sobre la base de
nuestros cédigos de producciéon expresamente indicados en el pedido.

La fecha establecida en el pedido y/o en la confirmacién no
es vinculante, sino que cuenta con un margen de 14 dias.

IdroMOP  srl  garantiza que cada articulo esta libre de
defectos si se utiliza correctamente en condiciones
normales de funcionamiento y sin  haber sido manipulado.

Los productos IdroMOP srl estdn garantizados por un periodo de
doce meses a partir de la fecha de produccién indicada en el propio
producto; queda excluida cualquier extension del periodo de garantia.

La garantia cubre la reparacion gratuita de los productos que presenten defectos
de fabricacion y/o la sustitucién de piezas reconocidas como defectuosas.

Todas las intervenciones sobre productos [droMOP srl se efectuaran Unicamente
en nuestro laboratorio. Los gastos y riesgos de transporte correran a cargo
del cliente. Todo material enviado a portes debidos sera rechazado.

Los dafos causados por negligencia, instalaciones incorrectas
o impropias, usos no conformes, fenédmenos no derivados de un
uso y funcionamiento normales quedan excluidos de la garantia.

La garantia quedard anulada si el producto resulta manipulado o se
evidencia la intervencién de personal no autorizado por IdroMOP srl.

En caso de reparacion durante el periodo de garantia, las piezas
sustituidas (que en ningln caso se devuelven) tendran una cobertura de seis
meses, o en todo caso no inferior a la parte restante de la garantia original.

Queda excluida la sustitucion de productos y la
extension de la garantia como consecuencia de un fallo.

También queda excluida cualquier compensacién por daios directos o

indirectos de cualquier naturaleza a bienes o personas por el uso o la suspensién
de uso de los productos.

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION



Cualquier modificacién de los productos solicitada por el cliente para su pedido
incorrecto, debe ser acordado previamente con la Direccion Comercial y
anticipado por orden escrita antes del envio del material a IdroMOP srl.

El Cliente debe realizar un control de recepcién de los materiales y/o
componentes, para la conformidad con lo ordenado y confirmado por IdroMOP
srl, el control debe referirse también al funcionamiento técnico, las cantidadesy
los documentos recibidos, IdroMOP srl no acepta reclamaciones o devoluciones
por falta de conformidad de cualquier naturaleza transcurridos 8 dias desde la
recepcion de la mercancia.

Queda expresamente excluida cualquier reclamaciéon de penalizaciéon en
concepto de indemnizacion por dafnos o por cualquier otro titulo.

Las presentes condiciones de suministro y garantia son parte integrante
del contrato de suministro cumplido con el pedido por parte del cliente y la
confirmacién del pedido por parte de [droMOP srl.

Para cualquier controversia es competente Unicamente el Foro de Vicenza.

1.5 ASISTENCIA AUTORIZADA

La asistencia sobre el producto debe ser realizada directamente por IdroMOP
srl o por un técnico autorizado y designado por la misma.

En caso de que sea necesario hacer uso de la garantia, indique los siguientes
datos:

Modelo del dispositivo

Numero de serie del dispositivo

Fecha de compra (adjuntar documentacién)
Descripcion detallada del problema

1.6 NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

Evite exponer la unidad de control a situaciones ambientales que
favorezcan la entrada en su interior de polvo, agentes quimicos o
liquidos. Se recomienda proteger con especial atencién la zona de
la pantalla, reduciendo lo mas posible la exposicion solar directa.

Maneje siempre con la maxima precaucion al mover o trasladar el equipo.

En caso de utilizacién con un sistema de telecontrol, asegurese de que la
maquina no sea accesible a personas o cosas durante el funcionamiento.

El equipo debe ser alimentado con una tensién continua comprendida entre 10
V DCy 30V DC. Verifique siempre la polaridad de la fuente de alimentacién.

En caso de personalizacion del cableado del motor suministrado con el
equipo, respete rigurosamente las posiciones de las sefales eléctricas
previstas en el conector y las dimensiones de los cables eléctricos.

Si el dispositivo no se utiliza durante un largo periodo, se recomienda guardarlo

en un ambiente seco y protegido de agentes externos como la lluvia o el hielo;
asegurese de desconectar los cables de alimentacién de la instalacién eléctrica.

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION



1.6.1 NORMAS DE SEGURIDAD PARA EL USO DE
DISPOSITIVOS DE LA PLATAFORMA ID4

La plataforma ID4 permite supervisar, controlar y modificar de forma remota
los pardmetros de los dispositivos [droMOP e IrriMOP.

El uso de la plataforma ID4 esta reservado exclusivamente al personal
autorizado.

Un uso inadecuado de la plataforma ID4, como la puesta en marcha no
controlada de las maquinas o una modificacién incorrecta de los pardametros
de trabajo, podria resultar peligroso para personas y/o bienes.

Para poder acceder de forma remota a sus maquinas con total seguridad, la
plataforma ID4 obliga al operador a declarar, bajo su propia responsabilidad,
que la maquina se encuentra en condiciones seguras de operacion vy lista para
la ejecucion del comando de arranque remoto.

La Industria 4.0 y el control remoto industrial estan regulados por Directivas
Europeas especificas destinadas a proteger la seguridad empresarial y la de
los propios operadores.

El control remoto se entiende como la posibilidad de intervenir, mediante
comandos especificos, en instalaciones industriales que no estan bajo el
control inmediato del operador. Existen normas que especifican cuando
esta permitido y cuando no lo esté recurrir al control remoto por razones de
seguridad.

Esto es posible cuando:

- La maquina es visible para el operador.

- La instalacién no se encuentra en las proximidades de otros
operadores que puedan estar expuestos a riesgos relacionados con

una intervencion a distancia.

- Las alarmas nunca se silencian, precisamente para advertir en caso de
problemas que requieran una intervencion inmediata.

- El drea del equipo controlado de forma remota esta protegiday no es
accesible directamente ni por el usuario ni por terceros que puedan
pasar por esa zona; ademas, deben colocarse sefiales especificas.

- Solo haya una estaciéon de mando activa.

- Los sistemas de conexion de software permitan la conexion
Unicamente con la maquina seleccionada.

- Exista una red estable que reduzca al minimo los errores de
transmision.

- No sea posible conectarse a la maquina sin haber obtenido
previamente la autorizacion del operador local.

Todas las normas relativas al control remoto estan recogidas en las Directivas
Europeas UNIEN ISO 10218-2:2017y UNIEN ISO 13849-1:2016.
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1.7 RIESGOS RESIDUALES

En la fase de diseno IdroMOP srl ha llevado a cabo un andlisis de riesgos
exhaustivo sobre el dispositivo en cuestidon. De este analisis se desprenden
riesgos que, por su naturaleza, no pueden eliminarse. Por lo tanto, estos riesgos
se han examinado individualmente y en este manual se ha hecho hincapié en
las indicaciones sobre como evitarlos. Es importante que cualquier usuario
encargado de la instalacién, configuracion, uso y mantenimiento de la unidad
electrénica haya leido previamente el manual. Ya en la fase de disefo se han
adoptado soluciones destinadas a hacer seguro el empleo del dispositivo en todas
las fases de uso: transporte, montaje, regulacién, utilizacién y mantenimiento.

1.8 UBICACION

Es bueno tener en cuenta algunos aspectos antes de proceder con la
manipulacién, instalacién y posterior uso del dispositivo. En particular, es
necesario verificar algunos factores: la zona de uso y almacenamiento de la
unidad electrénica ldroMOP debe ser elegida de modo que no pueda ser
investida por chorros de vapor, agua u otros liquidos (especialmente si son
corrosivos). Aunque puede instalarse en un entorno exterior, debe instalarse
en un alojamiento de proteccién adecuado de los agentes atmosféricos.

Temperaturas de uso 0 °C / +60 °C
Temperaturas de almacenamiento -10 °C / +70 °C

Condiciones de humedad relativa maxima 90%

1.9 MANIPULACION

En los procedimientos de manejo del dispositivo, se debe prestar especial
atencidn al cuidado de la perilla, el teclado, la pantallay los conectores; cualquier
impacto podria afectar a su uso.

1.10 INSTALACION Y CONFIGURACION

La instalacién y la configuracién deben ser realizadas por personal especializado
y autorizado por IdroMOP srl que debe verificar previamente que el sistema
eléctrico de la planta de destino sea conforme a las normas.

1.10.1 VERIFICACIONES PRELIMINARES

Compruebe que no hay dafos fisicos en las partes del dispositivo debido a
golpes, rasgaduras o abrasiones. En caso de que se detecten danos, interrumpa
el procedimiento en curso e informe de la naturaleza de los danos encontrados
al departamento de atencidn al cliente de la empresa productora.
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1.10.2 INSTALACION

Para la instalacion del dispositivo observar escrupulosamente las siguientes
recomendaciones:

Conecte el dispositivo respetando siempre las conexiones y el tipo
de sensores y/o actuadores indicados.

Comprobar que la absorcién y el consumo de los aparatos
conectados es compatible con las caracteristicas técnicas del
dispositivo.

Instale el dispositivo en un lugar seco, alejado de posibles
contaminaciones por liquidos corrosivos.

Proteja el panel frontal del dispositivo de la radiacién solar directa.

Instale el dispositivo al menos a 50 cm de distancia de fuentes de
caidares que podrian dafar los componentes electronicos internos/
externos del propio dispositivo.

Evite montar el dispositivo en soportes que sometan a tensiones
mecdnicas excesivas y/o vibraciones las partes mas delicadas,
como pomo y pantalla.

Esta estrictamente prohibido el uso de un cargador de
arranque de emergencia; también en este caso, el fabricante
no respondera en garantia de los danos sufridos por los
componentes electronicos.

Asegurese de que la configuracién programada es coherente con la
aplicacion.

Antes de intervenir en las partes giratorias del motor, se recomienda
vivamente - apagar el motory desconectar la abrazadera 50
(Arranque) presente en el motor de arranque.

1.10.3 CONFIGURACION

Para el procedimiento correcto de configuracién del dispositivo, consulte los
distintos menus descritos en este documento y compruebe que todos los
parametros habilitados son coherentes con las especificaciones de la maquina
en la que esta instalado.

1.11 Uso

Para el uso correcto del dispositivo, siga las instrucciones de este manual. En
caso de que se produzca alguna anomalia no prevista y peligrosa durante una
fase de encendido y uso del dispositivo, se recomienda apagarlo, desconectar el
conector extraible, esperar unos diez segundos y volver a conectar el conector.
Si el mal funcionamiento persiste, desconecte la alimentacién y péngase en
contacto con el servicio técnico inmediatamente.
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1.12

1.13

1.14

1.15

MANTENIMIENTO

Las operaciones de mantenimiento deberan ser realizadas por personal que
haya leido previamente el manual. Cualquier tipo de intervencién de limpieza
o mantenimiento fisico, debe realizarse siempre con la instalacién apagaday su
conexion eléctrica desconectada. Al realizar estas operaciones, siga estrictamente
las instrucciones de este manual.

Para cualquier operacion de mantenimiento y limpieza, ademas de las indicaciones
contenidas en este manual, deberan respetarse las normas generales de seguridad
y, eventualmente, las normas generales de seguridad en el trabajo vigentes en
el lugar donde se realizan dichas operaciones.

MANTENIMIENTO PERIODICO

Periddicamente es necesario limpiar la unidad electrénica de una eventual
acumulacion de polvo y suciedad que pueda haberse formado en su superficie
externa. Utilice un compresor para soplar el polvo. También se puede utilizar un
pano humedo no abrasivo que no contenga alcohol ni disolventes agresivos.
No utilice esponjas abrasivas, disolventes quimicos o detergentes. Evite que el
agua toque las partes eléctricas internas durante la limpieza.

MANTENIMIENTO EXTRAORDINARIO

Se requiere un mantenimiento extraordinario en caso de averia o rotura, accidente
imprevisible o uso inadecuado del dispositivo. Las situaciones que pueden surgir
de vez en cuando son totalmente imprevisibles y, por lo tanto, no es posible
describir procedimientos adecuados de intervencién. En caso de necesidad
consulte al servicio técnico del fabricante para recibir las instrucciones adecuadas
a la situacion. Todas las intervenciones, mecanicas, eléctricas o electronicas,
ordinarias o extraordinarias, deben ser realizadas por personal especializado y
autorizado por nuestro servicio de asistencia.

PUESTA FUERA DE SERVICIO

El dispositivo se fabrica y construye segun criterios de robustez, durabilidad
y flexibilidad que permiten su uso durante muchos afos. Una vez que se ha
alcanzado el final de su vida técnicay operativa, debe ser puesto fuera de servicio
en condiciones de no poder seguir siendo utilizado para los fines para los cuales
fue disefado y construido, haciendo posible la reutilizacién de las materias primas
que lo componen.

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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2. INTERFAZ

2.1.1

N

1.2

N

1.4

2.1.6

O

2.1.7

BOTON ON | OFF

Pulse brevemente el botéon ON/OFF para encender el dispositivo.

Espere a la inicializacién completa del sistema hasta la sefal acustica, tras la cual
se mostrara la pantalla de inicio. Para apagar el aparato, mantenga pulsado el
boton ON/OFF durante mas de 3 segundos hasta que aparezca el mensaje
“"APAGADOQ". Para las unidades de control remoto espere hasta el apagado
automatico completo del sistema.

BOTON MENU

Pulse brevemente el botén MENU para acceder al ment principal.

BOTON DE RIEGO

Pulse brevemente el botén IRRIGACION para colocarse en el panel de riego.

BOTON MOTOR

Pulse brevemente el botén MOTOR para colocarse en el panel del motor.

BOTON DE START | STOP

Pulse brevemente el botdn START para iniciar el riego.
Este comando se acepta en ausencia de alarmas. Pulse brevemente la tecla STOP
para finalizar el riego.

BOTON DE EMERGENCIA

Pulse brevemente el botén EMERGENCIA para detener lamaquinainmediatamente.

BOTON DE INCREMENTO

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION



Mantenga pulsado el botdon INCREMENTO para aumentar la velocidad deseada
o la presion.

2.1.8 BOTON DE DISMINUCION

Mantenga pulsado el botén DECREMENTO para disminuir la velocidad deseada
o la presion.

Gire la perilla en el sentido de las agujas del reloj para colocarse en el panel
siguiente o, viceversa, en sentido contrario a las agujas del reloj para
colocarse en el salpicadero anterior.

S

Mantenga pulsado el mando durante al menos 3 segundos para acceder a los
menus de trabajo, configuracién y diagndstico.

Gire la perilla en el sentido de las agujas del reloj para desplazar el menu hacia
abajo o en sentido contrario a las agujas del reloj para desplazarlo hacia arriba.

Pulse brevemente el mando para seleccionar un elemento de mend o el pardmetro
que desea modificar.

Gire la perilla en el sentido de las agujas del reloj para aumentar el valor del
pardmetro a modificar o, viceversa, en sentido contrario para disminuirlo.

2.3 PANTALLA

2.3.1 BARRA SUPERIOR

La barra superior muestra a la izquierda informacion sobre el estado de conexién
del dispositivo y el estado del mdédem, y a la derecha la fecha y hora actuales.
Cuando esta presente, también se muestra el texto GPS para indicar la conexién.

Jll 4G GPS Lu 8:46:38

2.3.2 TABLERO DE INSTRUMENTOS

El salpicadero se muestra en la parte central de la pantalla y contiene la informacién
principal por tipo. En la parte superior esta la barra de estado, mientras que en la
seccién central aparecen todas las actual instrumentos del panel seleccionado.
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2.3.3

2.3.4

2.3.5

all 4G Lu 8:46:38

ESTADO
7.5 bar @ 1250 rpm
F:I 13.7 v =7 3.8 bar
Eﬂ 554 1t :L 75 c
Motor [}
INSTRUMENTOS

Los instrumentos se componen generalmente de un icono identificativo y un
valor numérico con su unidad de medida. Si el valor tiene umbrales o limites bien
definidos, también se muestra una barra progresiva para una mejor comprension
de los limites aceptados por el dispositivo.

7.5 bar

ALARMAS

En caso de que el instrumento esté vinculado a una entrada especifica, el fondo
delicono correspondiente indicara su estado. Normalmente el estado de AVISO
se indica por el color amarillo sobre el indicador y solo puede provocar un paro
si la condicién dura mas alla de un tiempo preestablecido por el fabricante; el
color rojo indica una ALARMA activa con inminente procedimiento de parada
controlada de la maquina. La luz intermitente amarilla/roja indica que se han
desactivado las alarmas activas de motor/agua.

IdroMOP NO se hace responsable de la desactivacion de las alarmas.

BARRA INFERIOR

La barra inferior presenta a la izquierda el indice relativo a la pagina visualizada
y al modo de trabajo, mientras que a la derecha la posicion del salpicadero
actual. En caso de activacién de un aviso o alarma, la posicion indicara el estado
de anomalia activa en el salpicadero especifico: el punto amarillo intermitente
indica un estado de alerta; el punto rojo intermitente indica un estado de alarma.

Pagina de trabajo (]
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3. TABLEROS
DINAMICOS

El nimero de cuadros de mando y los instrumentos que contienen varia en funcién del tipo de
aplicacion configurada por el fabricante.

3.1 TABLERO DE RIEGO

Jll 4G Lu 8:46:38

311 — 8, 0.0 bar 1T Ompm —392

3.1.3 —E@ 0.0 bar O 0.0 manh — 31.4
3.1.5 — & 0% @ 100% —3.1.6
Irrigacion (XXX

3.1.1 PRESION DEL AGUA

Valor expresado en bar y adquirido por el transductor de presiéon conectado a
los pines [J04] (sefal) y [J17] (positivo bajo llave).

MENU -> OPERA --> HABILITAR DESACTIVAR INTERRUPTOR

Activa o desactiva la proteccién contra el agua de la instalacién; el estado
DESACTIVADO se indica mediante la luz roja/amarilla intermitente.

Cualquier fallo, falta de conexién o configuracion incorrecta del sensor se indicara
mediante el indicador luminoso y la barra progresiva intermitente amarilla.

3.1.2 VELOCIDAD DEL MOTOR

Valor expresado en rpm y adquirido a partir de una fase del alternador,
generalmente W, conectada al pin [JO7] o de la linea de comunicacion CAN
BUS si el motor es eléctrico.

Cuando se activa la entrada de arranque externo, el procedimiento se indicara
con la luz del motor que se volverd verde y la barra de estado amarilla/roja con
sefnal acustica.

El indicador amarillo indica la activacion de la entrada STOP conectada al pin
[J06]y el indicador rojo indica la activacion de la entrada EMERGENCY conectada
al pin [J25].

Los limites y umbrales para la generacién de alarmas estan definidos por los
paréametros: [EO6] y [EO8].
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3.1.3 DEPRESION DE ASPIRACION

Valor expresado en bary adquirido por el transductor de vacio conectado a

los pines [JO3] y [J16].

Cualquier fallo, falta de conexién o configuracién incorrecta del sensor se
indicara mediante el indicador y la barra progresiva que parpadearan en

amarillo.

3.1.4 CAUDALIMETRO

Valor expresado en m3/h y adquirido por el caudalimetro conectado a los pines
[J40]y[)34]. Visible solo si el parametro [E14] esta configurado; de lo contrario,
la entrada se manejara como un detector de caudal y la luz indicara su estado.

Los limites y umbrales para la generacién de alarmas estan definidos por los

parametros: [M/A12]y [M/A13].

En el programa automatico, al final del tiempo [A11], si el sistema esta dentro
de latolerancia de los umbrales configurables [A12], [A13], la luz indicadora se
vuelve verde. En el programa manual, después de un tiempo dependiente del
tiempo de aceleracion [EOQ1], con presién y revoluciones del motor estables, el
sistema calculara la tolerancia sobre el caudal alcanzado y el indicador se pondra

verde si el sistema esta en tolerancia.

3.1.5 VALVULA DE CEBADO

Valor expresado en % y adquirido por el servomotor conectado a través de

CANBUS.

3.1.6 VALVULA DE DESCARGA

Valor expresado en % y adquirido por el servomotor conectado a través de

CANBUS.
3.2 TABLERO DEL MOTOR
all 4G Lu 8:46:38
@ 0 rpm F_:I 0.0v —3.2.1
3.2.2 —¥ 0.0 bar _{. 0c —3.23
3.24 —ﬁa 0t Ownh —3.2.5
Motor o000
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3.2.1

3.2.2

3.2.3.1

3.2.3.2

3.24

3.2.5

BATERIA

Valor expresado en voltios y obtenido directamente de la alimentacion del
dispositivo.

El indicador amarillo indica que no hay carga del alternador ( D+) conectado
al pin [J26].

Si el voltaje de la bateria cae por debajo de 11 Vdc (o 21 Vdc para sistemas de
24 Vdc) durante méas de 20 segundos, se genera un mensaje de advertencia
BATERIA DESCARGADA.

Si el voltaje de la bateria desciende por debajo de 10.5 Vdc (o 20 Vdc para
sistemas de 24 Vdc) durante mas de 10 segundos, se generara el mensaje de
alarma BATERIA AGOTADA.

Por debajo de 9 VDC, el dispositivo se apagara automaticamente después de
10 segundos desde la deteccion del umbral de apagado.

PRESION DE ACEITE DEL MOTOR

Valor expresado en bary adquirido por el sensor conectado al pin [JO2].
Elindicador amarillo indica la activacion de la bombilla conectada al pin [J38];
condicién que, si se mantiene, generara el mensaje de alarma “ANOMALIA
PRESION ACEITE".

NOTA Es normal que los indicadores BATERIA y PRESION DE ACEITE
estén activos con el motor apagado.

TEMPERATURA DEL MOTOR

Valor expresado en celsius y adquirido por el sensor conectado al pin [J30].
Elindicador amarillo indica la activacion de la bombilla conectada al pin [J23],
condicién que si se mantiene generara el mensaje de alarma “ALTA TEMPERATURA
DEL MOTOR".

NIVEL DE AGUA RADIADOR

Este indicador tiene prioridad sobre la TEMPERATURA DEL MOTOR Yy indica
la activacién de la bombilla conectada al pin [J24]; condicion que si se
mantiene generara el mensaje de alarma “BAJO NIVEL DE AGUA RADIADOR”.

NIVEL DEL DEPOSITO DE COMBUSTIBLE

Valor expresado en litros y adquirido por el sensor conectado al pin [J31].

El indicador amarillo indica la activacion del contacto conectado al pin [J39],
condicién que si se mantiene durante el tiempo establecido en [U16] generara
el mensaje de alarma “RESERVA DE COMBUSTIBLE".

CONSUMO

Valor expresado en It/h y disponible solo para motores con interfaz CAN bus,
de lo contrario no se muestra.

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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3.3 TABLERO INVERSOR

Este panel de control solo se muestra si en el parametro [FO5] esta configurado un inversor.

Jll 4G Lu 8:46:38

3.31 — |4 0.0 Hz -|%_j Ompm —3.32
333 @ 0.0 vac @ 0.0A 334

3.3.5 —@ 0 kw

Inversor o000

3.3.1 FRECUENCIA DE ALIMENTACION DEL MOTOR

Valor expresado en hercios y adquirido por el inversor.

3.3.2 RPM MOTOR ELECTRICO

Valor expresado en rpm y adquirido por el inversor.

3.3.3 VOLTAJE ALIMENTACION MOTOR ELECTRICO

Valor expresado en voltios y adquirido por el inversor.

3.3.4 AMPERAJE ALIMENTACION DEL MOTOR

Valor expresado en amperios y adquirido por el inversor.

3.3.5 POTENCIA ABSORBIDA MOTOR ELECTRICO

Valor expresado en vatios y adquirido por el inversor.

3.4 TABLERO DE VALVULAS

3.4.1 VALVULA DE CEBADO

Valor expresado en % y adquirido por el servomotor conectado a través de
CANBUS.

o

VALVULA DE DESCARGA

Valor expresado en % y adquirido por el servomotor conectado a través de
CANBUS.

w
.
N

@
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3.5

3.5.1

3.5.1

3.5.2

3.5.3

3.54

3.5.5

@,3“‘ Servicio

352 —(©

3.5.4 —({)) Q)

TABLERO DE CONTADORES

all 4G Lu 8:46:38

20000 Horas

0 Horas @ 0 Horas — 3.5.3

—3.5.5

Contadores ®

HORAS DE MANTENIMIENTO

Valor expresado en horas; contador regresivo que indica el tiempo restante al
préximo mantenimiento.

MENU -> CONTADORES --> RECARGA MANTENIMIENTO

Carga el contador de mantenimiento con el valor establecido en [U10].

CUENTA PARCIAL DE HORAS

Valor expresado en horas; indica las horas de funcionamiento desde la Ultima
puesta a cero.

MENU -> CONTADORES --> CONTADOR PARCIAL A CERO

Reinicia el contador parcial.

TOTAL DE HORAS

Valor expresado en horas y no modificable; muestra las horas totales de
funcionamiento.

RECUENTO PARCIAL DE LITROS

Valor expresado en m3. Se restablece automaticamente con cada nueva irrigacion.
Este valor solo se muestra si la lectura esta activada del flujo a través de [EO7].

CUENTA LITROS TOTAL

Valor expresado en m2® x 1000, no modificable.
Este valor solo se muestra si esta activada la lectura del caudal a través de [EOQ7].

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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4. ACCION

El ment dindmico ACCION enumera todas las acciones rapidas permitidas en el estado actual
de la maquina:

all 4G Lu 8:46:38
Programas
Configuraciones
Contadores
Diagnostico

Menu

4.1 ELIMINAR ALARMA

Permite eliminar la senal de alarma.

4.2 ACTIVA CONTROL AUTOMATICO/MANUAL

Permite seleccionar el programa automatico o manual, tanto en maquina parada
como durante el riego.

NOTA BENE: Si se cambia de manual a automatico en riego se tomara
como presiéon de referencia aquella en el momento del cambio de
modo de trabajo para el control automatico.

4.3 AJUSTE EL TIEMPO DE RIEGO

Permite modificar el tiempo de riego [M/AO1] durante el riego.

4.4 HABILITAR/ DESHABILITAR PROTECCION DE AGUA

Permite habilitar, o deshabilitar, el control de los umbrales por presidony caudal.
Esta accidn esta disponible en CONTROL MANUAL.

NOTA: |[droMOP no asume la responsabilidad de la desactivacién del
control sobre los umbrales de intervencion por presion y caudal.
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4.5

4.6

4.7

4.8

HABILITAR/ DESHABILITAR PROTECCION DE MOTOR

Permite activar o desactivar las entradas dedicadas a la proteccion del motor:
23], [J24], [)26], [J36]y [)38].

NOTA: |[droMOP no se hace responsable de la desactivacion de las
alarmas.

EJECUTAR/ TERMINAR EL CEBADO

Permite realizar, o terminar, manualmente el cebado de la bomba antes de iniciar
el riego. Esta accidn esta disponible en CONTROL MANUAL.

CONTROL DE LA VALVULA DE DESCARGA

Permite controlar la apertura de la valvula de descarga mediante los botones
INCREMENTA y DECREMENTA. Esta accién solo es posible con la maquina parada.

EJECUTAR/ FINALIZAR REGENERACION

Permite iniciar o detener el riego, si el motor es electrénico.

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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5. PROGRAMA
MANUAL

5.1

[MO1]

5.2

[ M04 ]

5.3

[MO5 ]

54

[ MO6 ]

5.5

[MO7]

DURACION DEL TRABAJO

Indica la duracién del riego. El valor 00:00 indica un programa manual sin
condicién de fin de riego.
El tiempo comienza cuando la instalacién supera la presion minima [MO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 h:m 48:00 h:m 0:00 h:m

TIEMPO DE EXCLUSION CONTROL DE PRESION

Tiempo de retardo en el control de presién minima.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:30m:s 60:00 m:s 3:00m:s

PRESION MIiNIMA DE INSTALACION

Pardmetro de control que permite detectar el estado anormal de la condicién
de marcha en seco. Este pardmetro representa el valor minimo de presion que
debe alcanzarse para permitir que la motobomba pase al modo de trabajo.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.0 bar 13.0 bar 3.0 bar

PRESION MAXIMA DEL SISTEMA

Indica el limite de presidon maxima permitida, mas alla del cual el motor se
detendra con la desaceleracién. Se recomienda establecer este valor al
menos 2 bar por debajo del umbral de rotura del sistema.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
3.0 bar 25.0 bar 12.5 bar

REGIMEN DEL MOTOR DE TRABAJO

Régimen de rotacién del motor en el trabajo.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
E06 EO8 EO6

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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5.6

[MO08]

5.7

[MO09]

5.8

[M10]

5.9

[M11]

5.10

[M12]

RETARDO DE ALARMA SOBRE/BAJO PRESION

Determina el retraso de activacién de una posible alarma por sobrepresion

o subpresion.

Los umbrales de sobrepresidn y subpresion se calculan aplicando los
parametros [MO9] y [M10] a la presién de trabajo.

La presion de trabajo se adquiere después de un tiempo de estabilizacion del
régimen del motor determinado por el tiempo de aceleracién.

En el caso de que la presién del sistema salga de los umbrales arriba
mencionados por un tiempo superior al valor establecido, el motor se
detendra con desaceleracion.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:02m:s 10:00 m:s 0:20 m:s

BAJO PRESION PERMITIDA

Este parametro determina la tolerancia bajo presion de trabajo,
mas alla de la cual, después del tiempo [M0O8], se genera la alarma de bajo
presion con consiguiente deceleracion y parada del motor.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.2 bar 5.0 bar 1.0 bar

SOBREPRESION PERMITIDA

Este parametro determina la tolerancia sobre la presion de trabajo, mas alla
de la cual, después del tiempo [M08], se genera la alarma de sobrepresién
con consiguiente deceleracion y parada del motor.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.2 bar 5.0 bar 1.0 bar

TIEMPO DE CONTROL DEL CAUDAL

Determina el retraso de activacién de una posible alarma por alcance minimo
[M12] o maximo [M13]. Visible solo si el parametro [E14] esta configurado.
Si el control de caudal no esta presente, establezca el valor en O.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 m:s 30:00 m:s 0:00 m:s

CAUDAL MINIMO DE LA INSTALACION

Este parametro indica el caudal minimo aceptado.
El caudal minimo se comprueba al alcanzar la presion de trabajo, después del
tiempo de control de caudal [M11]. Si este pardmetro esta establecido en 0.0,

este valor no se considera. Visible solo si el parametro [E14] esta configurado.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0m3/h 250 m3/h 0m3/h
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5.1 CAPACIDAD MAXIMA DE LA INSTALACION

[M13] Este parametro indica el caudal méaximo aceptado. El caudal méximo se
controla cuando se alcanza la presion de trabajo, después del tiempo de
exclusion control de caudal [M11]. Si este parametro se establece en 0.0
este valor no se tiene en cuenta. Visible solo si el pardametro [E14] esta

configurado.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0m3/h 250 m3/h 0m3/h

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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6. PROGRAMA
AUTOMATICO

6.1

[AO1]

6.2

[AO2]

6.3

[AO3]

6.4

[AO4]

DURACION DEL TRABAJO

Indica la duracién del riego. El valor 00:00 indica un programa automatico sin
condicién de fin de riego.
El tiempo comienza cuando la instalacién supera la presion minima [AO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 h:m 48:00 h:m 0:00 h:m
CICLOS DE RIEGO

Este parametro establece el nimero de ciclos de riego consecutivos.

Con valores superiores a 1, el parametro [A03] también debe ser establecido.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
1 1 1

PAUSA ENTRE RIEGOS

Indica las pausas entre ciclos de riego consecutivos.
Este pardmetro solo es accesible si [A02] esta establecido como mayor de 1.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:10 h:m 24:00 h:m 0:00 h:m

TIEMPO MAXIMO DE LLENADO TUBOS

Indica el tiempo maximo en que el sistema debera alcanzar la presidén minina
[AO5], en la fase de llenado de tubos.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:30m:s 60:00 m:s 3:00m:s

NOTA: Se recomienda establecer valores mas altos que el tiempo real.
Una vez alcanzada la presion minima pasara automaticamente al riego.
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6.5

[AO5]

6.6

[A06]

6.7

[AO7]

6.8

[AO8]

6.9

[A09]

PRESION MiNIMA DEL SISTEMA

Pardmetro de control que permite detectar el estado anormal de la marcha
en seco. Este pardmetro representa el valor minimo de presion que debe
alcanzarse para permitir que la motobomba pase al modo de trabajo.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.1 bar 10.0 bar 3.0 bar

NOTA: Se recomienda establecer una presion de 2-3 bar mas baja que
la presion de trabajo, para favorecer un correcto llenado de los tubos 'y
facilitar un ajuste mas preciso una vez iniciado el riego.

PRESION MAXIMA DEL SISTEMA

Indica el limite de presion maxima permitida, mas alla del cual el motor se
detendra con la desaceleracion. Se recomienda establecer este valor
al menos 2 bar por debajo del umbral de rotura del sistema.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
3.0 bar 25.0 bar 12.5 bar
PRESION DE TRABAJO

Indica la presion de trabajo que debe alcanzarse en la instalacion.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
AO5 A06 8.0 bar

RETRASO DE ALARMA ARRIBA/ ABAJO PRESION

Determina el retraso de intervencion de una posible alarma por sobrepresion
o subpresién. Los umbrales de sobrepresion y subpresién se calculan
aplicando los parédmetros [A09] y [A10] a la presién de trabajo. En el caso
de que la presion del sistema salga de los umbrales anteriores durante un
tiempo superior al valor establecido, el motor se detendra con deceleracion.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:02 m:s 10:00 m:s 0:20m:s

BAJO PRESION PERMITIDO

Este parametro determina la tolerancia por debajo de la presién de
trabajo, mas alla de la cual se genera la alarma de bajo presion con
consiguiente deceleracion y parada del motor. Después de tiempo [A08].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.2 bar 5.0 bar 1.0 bar
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6.10

[A10]

6.11

[A11]

6.12

[A12]

6.13

[A13]

SOBREPRESION PERMITIDA

Este parametro determina la tolerancia por encima de la presién de
trabajo, mas alla de la cual se genera la alarma de sobrepresion con
consiguiente deceleracion y parada del motor. Después de tiempo [A08].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.2 bar 5.0 bar 1.0 bar

TIEMPO DE CONTROL DE CAUDAL

Determina el retraso de respuesta de una posible alarma por alcance minimo

[A12] o alcance maximo [A13].
Visible solo si el parametro [E14] esta configurado.
Si el control de caudal no estéa presente establecer a cero.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 m:s 30:00 m:s 0:00 m:s
UMBRAL DE CARGA MINIMA

Este parametro indica el caudal minimo aceptado.

El caudal minimo se comprueba al alcanzar la presion de trabajo, después
del tiempo de exclusion control caudal [A11]. Si este parametro esta
establecido en 0.0, este valor no se considera. Visible solo si el pardmetro
[E14] esta configurado.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0m3/h 250 m3/h 0m3/h
UMBRAL DE CAUDAL MAXIMO

Este parametro indica el caudal maximo aceptado.

El caudal maximo se comprueba cuando se alcanza la presion de trabajo,
después del tiempo de exclusién de control de caudal [AT1].

Si este pardametro estéd configurado en 0,0, este valor no se tiene en
cuenta. Solo visible si el parametro [E14] esta configurado.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0m3/h 250 m3/h 0m3/h
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7. CONFIGURACIONES
DEL OPERADOR

all 4G Lu 8:46:38
Experto
Constructor
Inversor
Panel

Menu/ Configurazioni

7.1 TIEMPO DE CARGA DE LA BOMBA

[Uuo1] Tiempo maximo para el procedimiento de cebado.
Si, antes de que finalice este tiempo, el sistema detecta una presidén superior
al valor establecido en [U02], el procedimiento de cebado se completara
anticipadamente y el motor se pondrad en marcha. Visible solo si el parametro
[FO6] esta configurado.
Si después del tiempo establecido la presién es inferior al parametro [U02], la
centralita entrard en alarma por falta de cebado.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 m:s 5:00m:s 2:30m:s
7.2 PRESION FINAL DE CEBADO
[uo2] Presion a alcanzar para concluir el procedimiento de cebado.
Parametro accesible solo si se selecciona un sistema de cebado mediante el
parametro [FO6].
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.00 bar 3.00 bar 1.00 bar
7.3 PROTECCION DEL MOTOR
[UO4] Habilita o deshabilita la proteccion del motor.
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7.4

[UO5]

7.5

[UO06 ]

7.6

[UO7]

7.7

[uo8]

7.8

[U09]

7.9

[UT1]

TIEMPO DE PRECALENTAMIENTO
Tiempo de activacién del precalentador mediante salida auxiliar [J13]. Este

tiempo se ignora si la temperatura del motor supera los 50 °C. Visible solo si el
parametro [FO9] esta configurado como PRECALENTAMIENTO.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
00s 150s 8.0s

TIEMPO DE CALENTAMIENTO DEL MOTOR

Tiempo después del arranque durante el cual el motor se mantiene en ralenti.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 min 10:00 min 0:00 min

TIEMPO DE ENFRIAMIENTO DEL MOTOR

Tiempo antes del apagado durante el cual el motor se mantiene en ralenti.
Este tiempo se ignora en caso de alarma del motor.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:00 min 10:00 min 0:00 min
TIEMPO DE SOFT-START

Tiempo de activacién del médulo de soft-start externo a través de la salida
auxiliar [J13].
Visible solo si el pardmetro [FO9] estd configurado como SOFT-START.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
Os 60s Os

TIEMPO DE EXCLUSION DEL DETECTOR DE CAUDAL

Tiempo de retraso en el control de presencia de caudal.
Después de este tiempo, si el sensor detecta la falta de flujo durante mas de
10 segundos, el motor se detendra con desaceleracién.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
O min 60 min O min

PARADA POR SOBREPRESION

Si se establece en NORMAL una vez superado el umbral de sobrepresion, la
maquina se detendra con deceleracién pero NO se generard laalarmay la
maquina podra volver a arrancar sin reiniciar las alarmas.

Si se establece como ALARMA, la centralita indicara la alarma que debe
reiniciarse antes del siguiente arranque.

NORMAL ALARMA

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION 28



7.10

[U12]

7.11

[U13]

7.12

[U14]

7.13

[Ul6]

RETARDO STOP PRESSIONE PARA RESERVA DE
COMBUSTIBLE

Tiempo de retraso en el apagado del motor debido a la entrada de reserva de
combustible [J39].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
Oh:m 8:00 h:m 2:30 h:m

PARADA POR ERRORES DE AJUSTE

Si se establece en NORMAL después de una condicién de error de ajuste,
la maquina se detendra con deceleracion pero NO se generara laalarmay
la maquina podra volver a arrancar sin realizar el reset de las alarmas.

Si se establece como ALARMA, la centralita indicara la alarma que debera

reiniciarse antes del siguiente arranque.

NORMAL ALARMA

LUZ INTERMITENTE

Define los eventos que activan el intermitente.

CADA EVENTO SOLO ALARMAS
INICIO EXTERNO

CORTE

Horas de trabajo después de las cuales la centralita indicara la solicitud de
nuevo mantenimiento de la maquina.

MINIMO MASSIMO PREDEFINITO
Oh 500 h 200 h

NOTA: Alcanzar esta condicion no impide el funcionamiento de la
maquina; es solo una advertencia/recomendacién para realizar el
mantenimiento necesario de las piezas mecanicas sujetas a desgaste.
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8. CONFIGURACIONES
DE EXPERTOS

Codigo de acceso: 123

Jll 4G Lu 8:46:38

Introduccion del cédigo de acceso

0000
Menu/ configuraciones
8.1 TIEMPO DE ACELERACION
[EO1] Tiempo necesario para acelerar desde el ralenti hasta el régimen

maximo permitido. Las velocidades intermedias se alcanzaran con la
rampa determinada por el tiempo establecido.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:03m:s 5:00 m:s 0:40 m:s

8.2 TIEMPO DE DECELERACION

[EO2] Tiempo empleado para desacelerar desde el régimen maximo permitido

hasta el régimen de ralenti. Las velocidades intermedias se alcanzaran con la
rampa determinada por el tiempo establecido.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0:03m:s 5:00 m:s 0:30m:s
8.3 TIEMPO MUERTO DEL ACELERADOR
[EO3] Tiempo de correccion en la posicidn de ralenti del actuador preparado como
acelerador.

Antes de cada encendido el actuador se extendera del tiempo establecido,
permitiendo comenzar a un régimen mas alto.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.0s 10.0s 0.5s
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8.4

[EO4]

8.5

[EO5]

8.6

[EO6 ]

8.7

[EO7]

8.8

[EO8]

8.9

[E09]

COEFICIENTE DE REGULACION

indice de reactividad en la regulacion de la presidn; mayor es este
valor, mas rapidamente el regulador respondera a un cambio de la presién.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
10% 100 % 80%

IMPULSO MINIMO DE REGULACION

Correcciéon minima aplicada al actuador colocado en el acelerador durante
la regulacion.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
10 ms F28 20 ms
REGIMEN DE RALENTi

Régimen de ralenti del motor.
Si [FO2] esta configurado como TIER lll, STAGE IV o STAGE V, este parametro
se establece automaticamente en 900 rpm.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
800 rpm EO8 900 rpm

REGIMEN CONSTANTE DEL MOTOR

Velocidad de rotacion alcanzada y mantenida al encender el motor hasta su
apagado.
Visible solo si el parametro [FO1] esta configurado como HIBRIDO.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
E06 EO8 E06

UMBRAL FUERA DE REVOLUCIONES DEL MOTOR

Régimen maximo permitido por encima del cual el motor se detendra con la
desaceleracion.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
EO6 3000 rpm 1900 rpm

RETRASO DE ARRANQUE DEL MOTOR

Tiempo de retardo para el encendido del motor después de START.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
Os 60s Os
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8.10

[E10]

8.1

[E1]

8.12

[E12]

8.13

[E13]

8.14

[E14]

8.15

[E15]

LiIMITE DE VELOCIDAD DEL MOTOR LLENADO TUBOS

Umbral de RPM méximas alcanzables en la fase de llenado de tubos a lo largo
del tiempo [E15]. Una vez alcanzado, la maquina permanecera en los giros
hasta que se alcance la presion minima [AO5].

APERTURA INICIAL VALVULA

Grados de apertura de la valvula de descarga en estado de reposo, o con el
motor apagado.
Visible solo si el parametro [FO6] esta configurado como BOMBA ELECTRICA.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
Odeg 50 deg Odeg

UMBRAL RPM APERTURA VALVULA DE ALTA PRESION

Régimen del motor por encima del cual la valvula de descarga comenzara a
abrirse si también se cumple la condicién determinada por el parametro [E13].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
EO6 EO8 1150 rpm

UMBRAL BAR APERTURA VALVULA ALTA PRESION

Presion de agua por encima de la cual la valvula de descarga comenzara a
abrirse si también se cumple la condicién determinada por el parametro [E12].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
1.0 bar 5.0 bar 2.0 bar
TIPO DE CAUDALIMETRO

Capacidad de lectura del caudal de agua mediante sensor externo o célculo
algebraico:

AUSENTE DN8O
DN100 DN125
DN150 1/10L
1/100L 1/1000L

TIEMPO ACELERACION EN LLENADO DE TUBOS

Tiempo que tarda el motor en pasar del régimen de ralenti [EO6] en el umbral
limite de velocidad del motor de llenado de tubos [E10] durante la fase de
llenado de tubos.
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9. CONFIGURACIONES
DEL FABRICANTE

Cédigo de acceso: Reservado

9.1

[FO1]

9.2

[FO1]

9.3

[FO3]

9.4

[FO5]

TIPOLOGIA DE MAQUINA
Tipo de maquina:
BOMBA ELECTRICA: el motor endotérmico no esta presente;

HIBRIDO: el motor endotérmico esta presente y se mantiene a una velocidad
constante para realizar la funcion de generador de tensién;

BOMBA DE MOTOR: el motor endotérmico esta presente y la velocidad de
rotacién sera regulada mediante actuador o linea CANBUS.

INTERFAZ DEL MOTOR

Tecnologia adoptada para la interfaz del motor:

AUSENTE ACELERADOR
TIER3 STAGE IV
STAGE V < 55kW STAGE V > 55kW

Visible solo si el parametro [FO1] esta configurado como HIBRIDO o BOMBA.

FABRICANTE DE MOTORES

Fabricante del motor, que determina qué tipo de protocolo de comunicacién
utilizar:

DESCONOCIDO IVECO

JcB DEUTZ
SCANIA JOHN DEERE
VOLVO KOHLER
DOOSAN KUBOTA
YANMAR

Visible solo si el parametro [FO2] esta configurado como TIER3, STAGE IV, STAGE
V < 55kW o STAGE V > 55kW.

INVERSOR

Visible solo si el parametro [FO1] esta configurado en BOMBA ELECTRICA o
HIBRIDA. Modelo de inversor conectado:

AUSENTE ABB ACQ580
SOFT-START EMOTRON FDU 2.0
EMOTRON FDU 2.1
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9.5

[FO6]

9.6

[FO7]

9.7

[FO9]

9.8

[F10]

9.9

[F13]

9.10

[F14]

9.1

[F15]

EL CEBADO

Tecnologia adoptada para el cebado de la bomba:

AUSENTE BOMBA ELECTRICA
TANQUE COMPRESOR

VALVULA DE ALTA PRESION

Habilitar valvula de alta presién:

AUSENTE PRESENTE

SALIDA AUXILIAR PNP

Indica la funcion de la salida auxiliar [J13]:

AUSENTE PRECALENTAMIENTO

ALARMA SOFT-START

SHUT DOWN CRUISE CONTROL
SALIDA AUSILIARIA NPN

Indica la funcion de la salida auxiliar [J41]:

AUSENTE ELECTROMAGNET
CEBADO

POLARIDAD DE EMERGENCIA

Estado de reposo de la entrada de emergencia [J25]:

N.A. normalmente abierto y activo si estd conectado a tierra;
N.C. normalmente cerrado y activo si NO esta conectado a tierra.

POLARIDAD DE ENTRADA NIVEL DEL RADIADOR

Estado de reposo del sensor instalado en el radiador para controlar el nivel del
refrigerante [J26]:

N.A. normalmente abierto y activo si estd conectado a tierra;
N.C. normalmente cerrado y activo si NO esta conectado a tierra.

PARADA EXTERIOR

Habilitar o deshabilita I'ingresso [J6].
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9.12

[F16]

9.13

[F17]

9.14

[F18]

9.15

[F19]

9.16

[F21]

9.17

[F23]

9.18

[F24]

START/STOP EXTERNO

Habilita o deshabilita la entrada [J37].

TRANSDUCTOR DE PRESION DEL ACEITE DEL MOTOR

Modelo del transductor de presion de aceite del motor:

AUSENTE VIGILIA
VDO TPOO0403

TRANSDUCTOR DE TEMPERATURA DEL MOTOR

Modelo de sensor de temperatura del motor:

AUSENTE VIGILIA
VDO 120 VDO 150
TTA0402 JCB
F16173

TRANSDUCTOR DE NIVEL DEL TANQUE

Modelo del sensor de nivel de combustible:

AUSENTE 0-320 OHM
180-0 OHM ELCOS GAR-15
CAPACIDAD DEL DEPOSITO

Capacidad del depdsito de combustible.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
Olt 2000 It 600 It

TIEMPO DE MOVIMIENTO DEL ACELERADOR

Tiempo de desplazamiento del acelerador desde el limite minimo al limite
maximo.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
20s 120s 6.0s

UMBRAL REVOLUCIONES MOTOR INICIADO

Velocidad del motor a partir de la cual se considera que el motor ha arrancado.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
200 rpm 600 rpm 350 rpm
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9.19 RELACION DE CONVERSION REVOLUCIONES DEL

MOTOR
[F25] Relacion de calibracién para la lectura correcta de las revoluciones del motor.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.100 1.000 0.320
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10. CONFIGURACIONES
DEL INVERSOR

Coédigo de acceso: Reservado
Pardmetros determinados por los datos de la placa del motor.

10.1

[VO1l]

10.2

[VO2]

10.3

[VO3]

10.4

[VOo4]

10.5

[VO5]

10.6

[FO6]

FRECUENCIA NOMINAL MOTOR

Pardmetro determinado por los datos de matricula del motor eléctrico [FO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
24 Hz 90 Hz 50Hz
TENSION NOMINAL MOTOR

Pardmetro determinado por los datos de matricula del motor eléctrico [FO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
300V 700V 400V

CORRIENTE NOMINAL MOTOR

Pardmetro determinado por los datos de matricula del motor eléctrico [FO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
50A 120.0A 60.0 A
POTENCIA NOMINAL MOTOR

Pardmetro calculado por [VO2] y [VO3].

VELOCIDAD ASINCRONICA NOMINAL MOTOR

Pardmetro determinado por los datos de matricula del motor eléctrico [FO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
1000 rpm 4000 rpm 3000 rpm
NUMERO POLI MOTOR

Pardmetro determinado por los datos de matricula del motor eléctrico [FO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
2 10 2
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10.7

[VO7]

10.8

[vo8]

10.9

[VO9]

COSFI MOTOR

Parametro determinado por los datos de matricula del motor eléctrico [FO5].

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.45 1.00 0.86

VELOCIDAD MiNIMA DEL MOTOR

Velocidad de rotaciéon minima del motor eléctrico.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
1500 rpm 2400 rpm 1800 rpm

TIEMPO DE ACELERACION/ DESACELERACION

Tiempo para pasar de la velocidad minima a la maxima y viceversa.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
00:05 m:s 5:00 m:s 00:30m:s
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11. CONFIGURACIONES
DEL PANEL

11.1

[*SN ]

11.2

[*FW]

11.3

[*ICCID ]

11.4

[ *MODEM
REV]

11.5

[ *MODEM
TEMP ]

11.6

[PO1]

11.7

[PO2]

11.8

[PO3]

11.9

[PO4]

NUMERO DE SERIE

Numero de serie del dispositivo.

VERSION DE FIRMWARE

Versién de firmware del dispositivo.

ICCID

Numero de identificacién de la tarjeta SIM que se encuentra en el interior del
dispositivo, si dispone de ella.

MODEM REV

Revisién de firmware del médem.

MODEM TEMP

Temperatura del médem.

ID DEL PANEL

Numero de identificacion del dispositivo dentro de una eventual red.

IDIOMA DEL PANEL

Idioma visualizado por el dispositivo. Idiomas disponibles:

ITALIANO INGLES
FRANCES ESPANOL
ALEMAN

ANO
Afo en curso del dispositivo.

FECHA

Fecha actual del dispositivo.
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11.10

[PO5]

11.11

[PO6 ]

11.12

[P11]

11.13

[P12]

11.14

[P13]

11.15

[P14]

11.16

[P15]

HORAS

Hora actual del dispositivo.

RED

Red en uso:
AUTOMATICA GSM
UMTS LTE
GSM/LTE UMTS/LTE
GSM/UMTS/LTE

DESHABILITA PAGINA DE RIEGO

Activa o desactiva la pagina de riego (primera pagina de trabajo).

DURACION DE LA RETROILUMINACION

Tiempo de retroiluminacion de la pantalla.
Si se establece en O, la pantalla siempre estard encendida.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
O min 10 min 3 min
LUMINOSIDAD

Configuracién de la luminosidad de la pantalla.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
10% 90 % 60 %

POSICION X DE LA PANTALLA

Posicion horizontal de la pagina grafica mostrada en la pantalla.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0 px 10 px 7 px

POSICION Y DE LA PANTALLA

Posicion vertical de la pagina gréfica en la pantalla.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
5 px 30 px 15 px
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12. SERVOMOTOR DE
CEBADO

Cédigo de acceso: Reservado

12.1 POSICION DE CERO
[ GO1] Indica el estado de fin de carrera mecanico y establece el procedimiento
a cero.

12.2 DIRECCION

[ GO2] Sentido de la valvula:
HORARIO ANTIHORARIO

12.3 APERTURA TOTAL

[GO3] Grados de apertura completa de la valvula.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
O deg 3600 deg 90 deg

12.4 VELOCIDAD MINIMA DE APERTURA

[GO4 ] Velocidad minima de rotacién de la valvula.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
5deg/s 45 deg/s 25deg/s

12.5 VELOCIDAD MAXIMA DE APERTURA

[GO5] Velocidad maxima de rotacion de la véalvula.
MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
5deg/s 45 deg/s 25deg/s

12.6 POSICION

[GO6 ] Posicién de apertura actual de la valvula.
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13. SERVOMOTOR DE
ALTA PRESION

Cédigo de acceso: Reservado

13.1

[HO1]

13.2

[HO2]

13.3

[HO3]

13.4

[HO4]

13.5

[HO5]

13.6

[HO7]

POSICION DE CERO

Indica el estado de fin de carrera mecanico y establece el procedimiento a cero.

DIRECCION

Direccién de giro de la valvula:

HORARIO ANTIHORARIO

APERTURA TOTAL

Grados de apertura completa de la valvula.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
O deg 3600 deg 90 deg

VELOCIDAD MiNIMA DE APERTURA

Velocidad minima de rotacién de la valvula.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.1deg/s 2.5deg/s 0.5deg/s

VELOCIDAD MAXIMA DE APERTURA

Velocidad maxima de rotacién de la valvula.

MiNIMO MAXIMO PREDETERMINADO
0.1deg/s 2.5deg/s 2.0deg/s
POSICION

Posicién de apertura actual de la valvula.
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13.7 BUSQUEDA DE CERO

Seleccione el parametro [BO1]y, a través del botén incrementa o decrece,
mueva la valvula hasta que se cierre completamente. Mantenga pulsado el
mando para registrar la nueva posicién de cero y seleccione el parametro
[BO6], verifique que se abre correctamente.

Sila posicién de apertura maxima de la valvula no es precisa, se puede
modificar mediante el parametro [BO3].

ATENCION: Compruebe que la valvula se abre con el botén incre-
ment, de lo contrario es necesario invertir el sentido de rotaciéon con el
parametro [BO2].
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14. CONEXIONES
ELECTRICAS

q |

I

@0@0@@@000@ @
@@0@0@@@@@@@

LEYENDA:

DI: Entradas digitales

10

FDI: Entradas digitales en frecuencia 2

VAI: Entradas analdgicas

CAl: Entradas de corriente analdgica

Pl: Entrada de potencia
PO: Salida de potencia
DO: Salida digital

MO: Salida del motor
PNP: Salidas PNP
NPN: Salidas NPN

CB: CANBUS

(Insercién de contactos en conector volante )

3

2
3
2
1

3(4-20mA)

PIN | RIF CARACTERISTICAS | DESCRIPCION

n 31-GND Pl NEGATIVO BATERIA

J2 - VAI SENAL PRESION ACEITE MOTOR
3 - CAIl (4-20mA) SENAL DEPRESION DE AGUA
J4 - CAIl (4-20mA) SENAL PRESION DE AGUA

J5 - DI SENAL FIN DE CEBADO

J6 - Dl PARADA EXTERNA

17 W-RPM FDI SENAL REVOLUCIONES MOTOR
J8 EMBRAGUE O (5A max) MOTOR 2 -

Jo EMBRAGUE O (5A max) MOTOR 2 +

J10 | ACELERADOR O (5A max) MOTORT -

J11 | ACELERADOR O (5A max) MOTORT +

2 | EV PNP (5A max) ELECTROVALVULA

n3 |- PNP (5A max) SALIDA AUXILIAR PNP

J14 50 PNP (10A max) SENAL ARRANQUE

5 | 15/54 O (10A max) POSITIVO BAJO LLAVE

N6 |15/54 O (5A max) POSITIVO BAJO LLAVE

N7z 15/54 O (5A max) POSITIVO BAJO LLAVE

8 |15/54 O (5A max) POSITIVO BAJO LLAVE

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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;9
J20
J21
J22
J23
24

J25
J26
127
J28
J29
J30
J31
132
J33
J34
J35
J36
137
]38
J39
140
a1
142

15/54

ATA
H20

D+

+30
31-GND

31-GND
31-GND

COMMON RAIL

BPO

+30

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION

PO (5A max)
CB

CB

CAIl (4-20mA)
DI

DI (NA/NC
Normalmente
abierto/cerrado)

DI (NA/NC)
DI/DO

NPN (5A max)
PI(12/24 Vdc)
PI

VAI

VAI

Pl

Pl

CB

CB

DI

DI

DI

DI

FDI

NPN (5A max)
PI(12/24 Vdc)

POSITIVO BAJO LLAVE
CANL

CANL

SENAL NIVEL DE AGUA

ALARMA ALTA TEMPERATURA MOTOR

ALARMA NIVEL BAJO RADIADOR

EMERGENCIA EXTERNA

D+ ALTERNADOR

LUZ INTERMITENTE

POSITIVO BATERIA

NEGATIVO BATERIA

SENAL TEMPERATURA MOTOR
SENAL NIVEL COMBUSTIBLE
NEGATIVO BATERIA

NEGATIVO BATERIA

CANH

CANH

FALLA PRESION COMBUSTIBLE
ARRANQUE/PARADA EXTERNA
ALARMA BAJA PRESION ACEITE
ALARMA RESERVA COMBUSTIBLE
SENAL FLUJOSTATO

SALIDA AUXILIAR NPN
POSITIVO BATERIA
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15. COMUNICACION EN
SERIE

P8 F 0
o Qo0
[w o I w i
5 4 3 2 1

(Insercién de contactos en conector volante )

15.1 SERIAL RS232

Canal de comunicacién para uso exclusivo IdroMOP

DS2 Linea TX
DS3 Linea RX
DS5 [ 31]Referencia

15.2 SERIAL RS485

Canal de comunicacién para INVERSOR externo
DS8 Linea A+

DS9 Linea B-

DS6 [ 31]Referencia

IDROMOP H6 MANUAL DE USO E INSTALACION
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www.idromop.com

Viale del lavoro 9
36049 Sovizzo (VI), IT

+39 04441240784

info@idromop.com



